Quesito 1.A Per analizzare la stabilita a ciclo chiuso al variare di k ricaviamo il polinomio
caratteristico. Il polinomio caratteristico si determina moltiplicando fra loro le FdT del controllore,
dell’attuatore e del processo, e sommando successivamente fra loro il numeratore ed il

denominatore della FAT “aggregata” cosi ottenuta
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Il sistema di controllo & pertanto:
Asintoticamente stabile a ciclo chiusose 0 < k < 40
Al limite di stabilita se k = 40

Instabile se k > 40



Quesito 1.B
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L(s) = s(s+1)(s+3)

Tracciamo il luogo delle radici, individuiamo il punto doppio ed operiamone la taratura.

Riportiamo sul piano le posizioni dei poli e degli zeri della L(s)
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e individuiamo i segmenti dell’asse reale che appartengono al luogo delle radici
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Il segmento che va dal polo in —3 verso meno infinito € uno dei rami del LdR. Il segmento che
unisce il polo in —1 con I'origine non & un ramo del LdR.

Disegniamo gli asintoti. . .
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| due rami che partono rispettivamente dall’origine e dal polo in -1 vanno I'uno verso l'altro e si
incontrano in un punto doppio per poi abbandonare I’asse reale e convergere verso gli asintoti.

Calcoliamo I'ascissa del punto doppio.
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